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* Anmerkungen 8 chiedenarlige Schnilisiellen und Ko fen,
2.B. Gber:

1. HI1 und HZ sind Terminologien des FOUNDATION Reldbus
und werden nicht von der |EC verwendel,

2. Profibus - OP gibt es auch mil einem erweilerlen Befehlsotz
[Frefibus. DRVT], Erweiterung zu ENS0170, Version 1.0, MNow,
1996,
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DEVICENET und 508 sind Wiilities fir die Anwendersdhichl,
die CAN fiir die physikalische Schicht banétigen,

. Frofibus joufber FA] und WorldFIF zusarmmen mi P Net
sindd im gischen Stondard ENS0170 festgelegt

CAMACD: Carrier Sense Mulliple Acxess with Collision
Detedion, [NDA: MNon-Destrudive Bitwiss Arbitration)

Deterministisch: die Féhigket, vordefinierte Tasks zu
bestimrmien Zeilen auszufthren.

ASIC: Application Spedfic Integreted Cirad

s

o

ol

) gahanische Trennung fir jeden Knolen
b] RS-485 Twisted Pair
g einseitig fir Funk- und Glostaserliberrogung

d} Kemrmuniketion Ober b
CTOMA: Concurrent Time Demain, Mulliple Axess,

Hierunter il die Anzahl der adressierbaren Knelen zu
verstehen - die Anzahl der physikalischen Knolen kann
erheblich darunter liegen,

Symbols
MOC Twisted Glas-
Fiety fozer
TR Fonzal- T Funk-
kbl iibertragung

Die aul diesem Bl wied benen Ink sind il &

. pedech zum Zetpunld des Drockes ridwg,




